Ergonomie du mouvement : campagne d'annotation

Objectif : construire une base de données de mouvement, qui servira a entrainer un algorithme de reconnaissance d'activités. UNIVERSITE

DE LORRAINE

Institut des
sciences du Digital

Management & Cognition

Collecte de données Analyses DI'IC

- L .y Les données sont annotées par trois annotateurs, car
Les participants realisent différentes

taches de type industriel (visser,
porter une charge) tout en étant
équipes de capteurs permettant

Un annotateur n'est pas suffisant pour servir de c 2
modele fiable. Nous avons comparé les annotations W

pour vérifier leur cohérence INVENTEURS DU MONDE NUMERIQUE

d'enregistrer leurs mouvements. = Accord
Chaqgue participant réalise plusieurs 19.72% (66) " bésaccord 2 :
e PartEP " Etudiants
essais.
Les annotateurs sont d'accord sur le label a choisir Clélie Amiot
en moyenne 82% du temps (pour les trois catégories _ _
4 Caméra inf . . . -
1‘ R L'équipement mesure plusieurs d'annotation). Nicolas Paris
o données sur l'activité des
~*=» Combinaison a capteurs . _
| . inertiels participants: Encadrants
— Marqueurs réfléchissants - position Certaines définitions des labels sont comprises de |
B Gantacapteursdeforce - mouvements facons différentes par les annotateurs. Pour les Serena lvaldl
- répartition du poids identifier, on calcule le temps des transitions d'un - .
Dalles de force P , P . ’ P PaUI|ne Maunce
- force exerceée label A I'autre.
- | Adrien Malaisé
Les transitions gu'ill faut
redéfinir sont :
- le début du vissage =
- le déepot d'une charge N EXbufEziEETEs

- i Lo ) llJ [

id
rch
fm
pk-
C
P
fm-sw
SW-r
rl-i
fm-
rch-p
pc
rl-rc

general_posture walking standing walking crouching

detailed_posture sl tlg walking crouching

upright upright bent
T T - . Labels basés sur la
current_action idle | reaching picking carrying placing release L d r , d' n . t rr pe I e n e t m n t S n
----- fiche d'évaluation a u ée d'un essal est correlée nega |v\e _e a so
ergonomique numero dan.s .I ordrelde_ passage.. C est_a dllre gue
| o EAWS plus un participant realise d'essais, moins il met de Projet tutore realisé dans
Annotation des vidéos des Vidéos divisées en - . .

o temps a les effectuer. le cadre du projet AnDy
modéelisations obtenues segments auxquels des qui vise & limiter les
avec la combinaison. A .

labels (étiquettes) sont S g Explications w0l s risques de troubles

- s 1 Jl ft::dirg ﬁi\;w:asltingoin alteration, .
associees. 2 i Sl LN — nossibles : ; musculo-squelettiques

, ) : . ) restrictions see Extra Points) ) § [ .

" 3 catégories d'annotation : N e — - apprentissage des dans l'industrie en
b |with suitable support v .

2 décrivant la posture et 1 o o, [{emarben o o) taches g fournissant une
décrivant les mouvements s |1 [doaneim o avove shuier - adaptation aux assistance robotique
deS malnsl 6 j Upright with hands above head level équ|pements

Numéro de I'essai



